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FICHA TECNICA

C-violationTec

El sistema C-ViolationTec es una solucién avanzada con capacidad de detectar hasta
cuatro carriles para la deteccidn y control de infracciones de trdnsito mediante
medicion de velocidad y vision computacional. Utiliza sensores de alta precision, radar
y video analitica con IA para monitorear el comportamiento vehicular en tiempo real,
proporcionando datos confiables para la gestion del tréfico y la seguridad vial.

CARACTERISTICAS
Medicion y Envio de Datos en Tiempo Real
e Monitoreo y transmisidn inmediata de infracciones y datos de velocidad a
servidores centrales o plataformas de control.
e Comunicacion a través de 4G, Wi-Fi o fibra 6ptica, garantizando la disponibilidad de
la informacioén.

Funcionamiento Autonomo sin Conectividad
e Almacenamiento seguro de capturas y eventos en caso de pérdida de conexion.
e Reenvio automdtico de datos tan pronto se restablezca la comunicacién, evitando
la pérdida de informacion.
e Capacidad de operar en entornos remotos o con conectividad intermitente.

Operacion Continua en Desconexion Prolongada: En caso de pérdida de conexién de
red o con la central, la cGmara mantiene su funcionamiento automético, capturando y
almacenando datos localmente hasta por 10 dias continuos. Esta capacidad asegura
la retencién completa de los registros, eliminando el riesgo de pérdida de datos incluso
en escenarios de desconexidon prolongada, gracias a su avanzado sistema de
almacenamiento interno.
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CARACTERISTICAS

Notificaciones y Alertas en Tiempo Real: Genera alertas automaticas ante eventos
como lista negra de placas, errores de almacenamiento, desconexiones de red y
conflictos de IP, facilitando la respuesta rdpida a incidentes.

Medicion de Velocidad en Tiempo Real
¢ Tecnologia de radar de alta precision para medir la velocidad de los vehiculos.
e Capturay registro automatico de infracciones de velocidad.
e Capacidad de operar en multicarril y en condiciones climaticas adversas.

Identificacion y Clasificacion de Vehiculos
e Algoritmos de vision artificial permiten la clasificacion de motocicletas,
automoéviles, camiones y otros vehiculos.
e Reconocimiento automadtico de placas (LPR/ANPR) con alta precision.
e Funcién de identificacién de motocicletas sin placa.
¢ Deteccién de paso de semdaforo en rojo.

Pruebas y Evidencias en Video e Imagen
e Captura de evidencia fotografica y en video HD para validacion de infracciones.
e Generacién automdatica de reportes con hora, velocidad, ubicacién y evidencia
visual.
e Soporte para almacenamiento de registros en la nube o servidores locales.

Integracion con Plataformas de Trafico y Multas
e Compatible con sistemas de gestion de infracciones y notificacion a
conductores.
e Conectividad con bases de datos gubernamentales y sistemas de control de
trafico en tiempo real.
¢ Posibilidad de enviar notificaciones automaticas a los infractores.

Alta Precision y Adaptabilidad
¢ Tasa de precision superior al 95% en detecciéon de infracciones.
¢ Mejoras continuas mediante entrenamiento con datos especificos del sitio.
e Adaptable a zonas urbanas, autopistas, intersecciones y/o pedjes.
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